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广东省2026年中考物理模拟试卷及解析（四）
考试时间：80分钟，分值：100分
1、 选择题：本大题共7小题，每小题3分，共21分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的。
1．如图所示，在水平面上的物体重为200N，与水平面的滑动摩擦力的大小为48N，用滑轮组水平匀速拉动物体时，绳端拉力F为20N。若绳子自由端移动的速度为0.6m/s，则下列说法正确的是（   ）
[image: @@@2755334d-f817-421d-8f1c-64272809ab47]
A．滑轮组的机械效率是80％	B．绳端拉力F做功的功率为4W
C．物体的速度大小是0.3m/s	D．拉力F在5s内做的额外功为10J
2．皮影戏是我国的一种传统民间艺术。表演时通过灯光照射兽皮或纸板雕刻成的人物，在幕布上投射出活动影像来演绎故事。如图所示光现象的形成原理与皮影戏相同的是（　　）
A．[image: @@@e8932f4a-00e1-41b7-98d8-a0109efbc7f2]地上的人影	B． [image: @@@365a8d35-3aea-4389-900e-31215bc48786]“弯折”的铅笔
C．[image: @@@9f2c75d7-e280-4a0d-ac94-bfdd26243f4d]水中的倒影	D．[image: @@@629a7737-f705-4a0d-997b-bac101e2cc9d]放大的“熊猫”
3．“煮”的篆体写法如图。表示用火烧煮食物。下列实例与“煮”在改变物体内能的方式上相同的是（　　）
[image: @@@cb54f7b2-dd3c-45ad-aa9e-e48430817a65]
A．热水暖手	B．钻木取火	C．搓手取暖	D．擦燃火柴
4．以下现象属于液化的是（　　）
A．[image: @@@02ba9465-0f9a-41a1-89bc-f8e287a3550a]秋叶着霜	B．[image: @@@23d21c4f-a0a0-4c7b-9299-454419bf7a27]水渍变干
C．[image: @@@df183195-0ae8-45c9-b7db-03a32ccae007]嘴呼白气	D．[image: @@@30237d14-f20d-40d4-b312-5ff6cd8bd1ab]湖面结冰

5．如图所示，小明将凸透镜（）固定在光具座40cm的位置，探究凸透镜的成像规律。下列说法正确的是（　　）
[image: @@@8f8a8bfa-ed9c-445e-bdb6-9fcd65fdc825]
A．蜡烛在图示位置时，向右移动光屏才能在光屏上成清晰的像
B．将蜡烛从图示位置向焦点移动的过程中，像的大小是逐渐变大的

C．将蜡烛放在刻度处，移动光屏，光屏上可得到倒立等大的清晰像
D．当光屏上成清晰像时，在贴近凸透镜左侧的位置放一个远视镜片，则向右移动光屏，光屏上仍能得到清晰的像
6．如图为地铁刷脸乘车系统，乘客进站时只需将面部对准摄像头。“刷脸”验证成功就能开闸进站。下列说法正确的是（   ）
[image: @@@5a8c8a2f-6b82-4c3a-b4e4-05319ff577c6]
A．显示屏的彩色画面由红、黄、蓝三种色光混合而成   B．“刷脸”过程中，人脸是光源
C．用于“刷脸”的摄像头是凸透镜     D．乘客靠近摄像头时，成的像会变小
7．“华龙一号”是我国具有自主知识产权的第三代核反应堆，具有完善的严重事故预防和缓解措施，能安全利用核能发电。关于“华龙一号”的说法中不正确的是（　　）
A．核能属于不可再生能源                 B．核废料具有强烈的放射性
C．通过控制电子数实现反应堆中核能平稳释放    D．反应堆中发生的是核裂变
2、 填空题：本大题共7小题，每空1分，共21分。
8．中医是中国医学文化的宝贵遗产。为了更好的控制煎药时的火候，某厂家生产了如图甲的一款全自动电煎药壶，它有“加热”和“保温”两个挡位，简化电路图如图乙，其中S2是一个温控开关，温度过高时自动断开。
[image: @@@18a1bd40-e8a7-424c-93f2-a891f9d8c61b]
(1)如图乙当S1和S2闭合时，电煎药壶处于__________（选填“加热”或“保温”）挡。
(2)如图丙电能表的示数为__________kW·h。
(3)用该电煎药壶将1kg水从20℃加热到70℃时，水吸收的热量为__________J。
9．豫剧是我国五大戏曲剧种之一，如图甲演唱时常用梆子进行伴奏，梆子受敲击时由于______而发声；人们听到“刘大哥讲话理太偏”的唱词，就知道是《花木兰》选段，这是利用了声音可以传递______；箫是我国的一种传统乐器，如图乙所示，演奏者吹箫时，用手按压不同位置的气孔，是为了改变声音的______。
[image: @@@25de98e5-bf38-4397-884e-131081f3677c]


10．3D打印是一种快速、灵活的制造技术，使用3D打印技术可以缩短牙齿治疗的时间。如图，先打印出塑料牙齿的大致模样，接着手工打磨得到形状完美的塑料牙齿，再根据塑料牙齿铸造得到形状、大小都相同的烤瓷牙齿。打磨过程中塑料牙齿的密度______（选填“变大”“变小”或“不变”）。从塑料牙齿到烤瓷牙齿，若质量增加1g，则牙齿的体积为______cm3（，）。烤瓷可用于制作牙齿，是由于它具有硬度______（选填“大”或“小”）的特性。
[image: @@@d0cc36df-8403-40bf-b971-f079539da088]
11．如图所示，用手旋转“橡皮筋动力车”的扇叶，将橡皮筋拧紧，使橡皮筋具有了___________（选填“动”“重力势”或“弹性势”）能；松手后，橡皮筋将获得的能量转化为扇叶的___________（选填“动”“重力势”或“弹性势”）能，扇叶快速转动，小车沿水平地面运动起来，小车的重力势能___________（选填“增大”“不变”或“减小”）。
[image: @@@d237064f-2f27-4f8f-a241-09236d408f3d]




12．如图所示，磁体和导体棒均水平放置，断开、闭合，导体棒能运动起来，依此可制成_____________（选填“电动机”或“发电机”）；断开、闭合，当导体棒做_________________运动，灵敏电流计的指针才会发生偏转，此时机械能转化为__________能。
[image: @@@ac7aaf3e-cad8-4a95-a93b-1889799cc7eb]
13．为了提升人们的生活品质，一些家庭安装了空气净化器，其工作原理如图所示。受到污染的空气被净化器吸入后，颗粒物进入电离区带上正电荷，然后在集尘器上被带电金属网捕获。集尘器上的金属网因___________（选填“失去”或“得到”）电子而带_________（选填“正”或“负”）电，金属网吸引颗粒物的原理是异种电荷相互___________。
[image: @@@000c64d8-b267-42b3-a083-9e544fdf2240]
14．战机起飞时，发动机产生的推力使它加速，这说明力可以改变物体的______；空中加油机为战机加油时，以加油机为参照物，受油的战机是______（选填“运动”或“静止”）的；战机受到的重力的施力物体是______。
[image: @@@6c552a91-95da-4f1e-bc4b-810a39b557d5]

3、 作图题：本题共一小题，共7分。


15．(1)如图所示，点是凹透镜的虚焦点，点是光心，请画出两条光线经过凹透镜的光路图。
[image: @@@dce249ea-32c5-4e8c-ae98-75ac755930be]




(2)在图中画出拉力的力臂（为支点）和阻力的示意图。
[image: @@@3b12b096-f6f8-4b6b-b8bb-a7eb52d09597]
(3)根据图中通电螺线管的N极，标出磁感线方向，并在括号内标出电源的正、负极。
[image: @@@df58a352-7bcc-494f-9c80-17af83f36976]

4、 实验题：本大题共3小题，第16小题7分，第17小题6分，第18小题7分，共20分。
16．小红想测量标有“2.5V”字样小灯泡正常发光时的电阻，从实验室找来了电源、电压表、电流表、滑动变阻器、开关和导线若干，进行了如下实验：
[image: @@@972d1715-e01c-446e-ad12-c32e7e239aea]
(1)用笔画线代替导线，将图甲中所示的器材连接成完整电路；
(2)正确连接后，应将滑片P由最大值缓慢向___________端移动（选填“A”或“B”），使灯逐渐变亮；
(3)实验过程中小红发现，即使将滑片移动到阻值最小的位置，小灯泡两端电压也无法达到2.5V，解决的办法是：___________；
(4)问题解决后，移动滑片P，记下多组电压和电流值，绘制成图丙所示的图像，根据图像的信息，小灯泡正常发光时的电阻为___________Ω；
(5)该实验装置___________（选填“能”或“不能”）用来探究通过导体的电流与电压关系；
(6)实验拓展：在电流表损坏的情况下，小红用如图丁所示的实验电路，也测出小灯泡的正常发光时的电阻。已知小灯泡的额定电压为U额，定值电阻的阻值为R，请完成以下实验步骤：
①只闭合开关S、S1，调节滑片，使电压表示数为___________；
②保持滑片位置不变，只闭合开关S、S2，此时电压表的示数为U；
③小灯泡正常发光时的电阻RL=___________（U额、U和R表示）；

17．用图甲所示的电路测量标有“”字样铅笔芯的电阻。
[image: @@@0e834110-683a-4e10-babe-f56e730cb193]
(1)请在答图甲中用笔划线代替2根导线将电路连接完整；
(2)连接电路时应_________开关，然后将滑动变阻器的滑片P移至_________端；

(3)闭合开关，无论如何移动滑片P，两表始终无示数，经检查，电路连接和电表均完好，则可能是滑动变阻器发生_________故障；
(4)排除故障进行实验，第1次测量时，电流表示数如图乙所示为_________A，将滑片P向A端移动，电压表示数将变________。将全部数据记录在下表中，计算出对应的电阻。
	实验次数
	
电压
	
电流
	
电阻

	1
	0.3
	-
	-

	2
	0.5
	0.18
	2.78

	3
	0.7
	0.26
	2.69

	4
	0.9
	0.35
	2.57

	5
	1.1
	0.43
	2.56

	6
	1.3
	0.52
	2.50


[image: @@@946016c4-9f52-4f49-9453-553b01142ad5]
(5)实验数据表明，铅笔芯的电阻是变化的，经分析，影响该变化的因素是________。
18．小丽用如图甲所示的电路测量小灯泡正常发光时的电阻，小灯泡上标有“2.5V”字样。
[image: @@@d935235b-35bd-4f75-ac8a-0ea47d88b4a6]
(1)图甲中有一根导线的一端连接错误，请在该导线上打“×”，并重新画一根正确连接的导线；
(2)小丽改正了错误的接线，将电路重新连接好，闭合开关前，应将滑片P移到__________（选填“左”或“右”）端。闭合开关后，发现灯不亮，电压表、电流表均有较小的示数，则后续操作正确的是_________；
A．应更换滑动变阻器	B．应移动滑动变阻器的滑片	C．应更换灯泡
(3)解决上述问题后，小丽测量了多组数据并根据所测数据绘制成如图乙所示的I-U图像，可得出小灯泡的正常发光是的电阻为_________Ω；
(4)小鲁、小巴继续探究电流与电阻的关系，他们选用相同的实验器材，其中有六个定值电阻（5Ω、10Ω、15Ω、20Ω、25Ω、40Ω）和规格为“60Ω、0.5A”的滑动变阻器， 依次增大定值电阻的阻值进行实验，其余器材及连接方式不变。小鲁、小巴根据各自前四次实验数据作出了如图丙所示的I-U图像，其中___________的实验操作是错误的，经检查发现，是因为该同学在做完第一次实验之后一直忘记调节滑动变阻器，则他们选择的电源电压为___________V。修正错误后，小巴发现无论怎么调节滑动变阻器，都无法完成这八组实验，
五、计算题：本大题共2小题，第19小题6分，第20小题7分，共13分。
19．如图所示，质量为80kg的工人用动滑轮提重为300N货物，货物20s内被匀速提升5m，工人的拉力为200N.已知动滑轮重50N（g＝10N/kg）.求：
[image: @@@d62d7800-ec53-46f8-928b-fd41d1d26683]
(1)工人对地面的压力；
(2)拉力所做的功；
(3)拉力的功率大小.










20．在如图所示电路中，电流表的量程为，电流表的量程为，电源电压可以调节，调节电源电压为，闭合开关，电流表、的示数分别为和，求：
[image: @@@f95a5c41-776d-4973-be6f-6a80de7262bd]


(1)电阻、的阻值；


(2)通电后电阻产生的热量；
(3)为了保证电流表安全，电源电压可调的最大值。

六、综合能力题：本大题共3小题，每小题6分，共18分。
21．2024年6月，嫦娥6号完成了第一次人类月球背面采样任务。

(1)此次任务从月球背面采样约______（填“”“2”或“200”）千克，这些月壤通过返回器带到地球后，其惯性______（填“增大”“不变”或“减小”）。由于月球背面无法直接与地球通信，嫦娥6号借助鹊桥二号中继卫星通过______（填“超声波”“电磁波”“次声波”）信号；

(2)上升器从月面点火起飞，与轨道器在环月轨道交会对接过程中，上升器相对于轨道器是______（填“运动”或“静止”）的。上升器燃料燃烧后喷出气体的温度为，故发动机喷嘴材料需耐受高温，因此选用______（填“陶瓷”或“铝合金”）涂层。着陆器利用激光三维成像避开障碍物，激光是______（填“自然光”或“人造光”），具有方向性好、能量集中的特点。
22．2025年4月24日，神舟二十号载人飞船发射取得圆满成功，神舟十九号与神舟二十号乘组完成在轨交接后，于4月29日乘坐返回舱返回东风着陆场，据此完成下列小题。
(1)发射时，火箭向下喷射燃气，飞船获得向上的动力腾空而起，利用了物体间力的作用是________的；飞船加速升空，以地球为参照物，飞船是________的，飞船的机械能_________（选填“变大”“变小”或“不变”）。
(2)飞船进入太空后，航天员携带物品的质量_________（填“变大”“变小”或“不变”）；在空间站内航天员利用_________与地面交流；神舟十九号返回舱穿越大气层时，剧烈的摩擦使外壳材料__________（填写物态变化名称）变为气体，此过程需要吸收热量，从而降低舱体温度。
23．如图甲所示的智能手表具有很多功能，深受人们青睐。
[image: @@@0e8a165a-d7ba-4316-86da-e5f57060d57b]
(1)智能手表屏幕使用的发光二极管主要是由______材料制成的；在给智能手表充电时，它的蓄电池相当于电路中的_______.
(2)智能手表通过接收手机发射的______来接听电话；调节手表的音量按键，可以改变声音的______这一特性。
(3)小阳戴着智能手表徒步时，以手表为参照物，路旁的树木是_____的；如图乙所示，手表上显示的是小阳徒步45min的相关信息，则小阳的平均速度为_______km/h。
[image: @@@7c38f923-426e-4886-9f3a-17b2086972de]

参考答案
1．A








【详解】A．对滑轮组进行分析，滑轮组承担摩擦力的绳子段数，根据分析（为物体移动距离，为滑动摩擦力），（是绳子自由端移动的距离），因为绳子段数，所以


根据公式可知，滑轮组的机械效率
故A正确；



B．绳端拉力做功的功率，根据已知条件，绳端拉力F做功的功率
故B错误；




C．因为，，根据公式可知，物体的速度
故C错误；

D．通过分析，拉力F在5s内做的总功

有用功


因为，拉力F在5s内做的额外功
故D错误。
故选A。
2．A
【详解】皮影戏的原理是光的直线传播。
A．地上的人影是人挡住了沿直线传播的光，在地面上形成影子，原理是光的直线传播，故A符合题意；
BD．“弯折”的铅笔和放大的“熊猫”都是利用了光的折射，故BD不符合题意；
C．水中倒影是利用了光的反射，故C不符合题意。
故选A。
3．A
【详解】“煮”的篆体写法如图。表示用火烧煮食物，这是通过热传递改变内能；
A．热水暖手，这是通过热传递改变内能，与“煮”在改变物体内能的方式上相同，故A符合题意；
BCD．钻木取火、搓手取暖、擦燃火柴，这是通过做功改变内能，与“煮”在改变物体内能的方式上不相同，故BCD不符合题意。 
故选A。
4．C
【详解】A．霜是空气中的水蒸气遇冷直接变成固态小冰晶，属于凝华现象，故A不符合题意；
B．液态水渍蒸发变成气态水蒸气，属于汽化现象，故B不符合题意；
C．呼出的“白气”是口中温度较高的水蒸气，遇冷变成液态小水滴，属于液化现象，故C符合题意；
D．湖面结冰是液态水变成固态冰，属于凝固现象，故D不符合题意。
故选C。
5．B

【详解】A．由图可知，此时物距为，大于二倍焦距，此时像距位于一倍焦距和二倍焦距之间，所以光屏应该左移，故A错误；
B．将蜡烛从图示位置向焦点移动的过程中，物距变小，像会变大，故B正确；


C．将蜡烛放在刻度处，此时物距为，大于二倍焦距，成倒立、缩小的实像，故C错误；
D．当光屏上成清晰像时，在贴近凸透镜左侧的位置放一个远视镜片，远视眼镜是凸透镜，对光线具有会聚作用，所以光屏要左移，故D错误。
故选B。
6．C
【详解】A．色光的三原色是红、绿、蓝，所以显示屏幕上的丰富色彩由红、绿、蓝三种色光混合而成，故A错误；
B．人脸不会发光，所以不是光源，故B错误；
C．摄像头的镜头相当于凸透镜，光通过摄像头会发生折射，其成像原理与照相机相同，所以，“刷脸”时面部需位于摄像头的二倍焦距以外，成倒立、缩小的实像，故C正确；
D．凸透镜成实像时，物近像远像变大；人靠近摄像头时，物距减小，像距变大，像变大，故D错误。
故选C。
7．C
【详解】A．核能所利用的核燃料是矿产资源，属于不可再生资源，所以核能属于不可再生能源，故A正确，不符合题意；
B．核废料是核物质在核反应堆内燃烧后余留下来的核灰烬，具有极强烈的放射性，故B正确，不符合题意；
C．“华龙一号”反应堆是通过控制中子数来实现核能平稳释放的，而非电子数。控制棒通常由硼、镉等能够吸收中子的材料制成，通过插入或抽出控制棒来调节中子的数量，进而控制核裂变反应的速率，故C错误，符合题意；
D．“华龙一号”反应堆中发生的是核裂变反应，利用核裂变产生的能量来发电，故D正确，不符合题意。
故选C。
8．(1)加热
(2)2022.8
(3)2.1×105

【详解】[1]当S1和S2闭合时，电路是并联电路，此时总电阻最小，根据可知，此时电功率最大，电煎药壶处于加热状态。
[2]电能表读数时，最后一位是小数，则图丙电能表的示数为2022.8kW·h。
[3]将1kg水从20℃加热到70℃时，水吸收的热量为Q=cmΔt=4.2×103J/(kg·℃)×1kg×（70℃-20℃）=2.1×105J
9．     振动     信息     音调
【详解】[1]声音是由物体振动产生的，梆子发出的声音是由梆子受敲击振动而发声的。
[2]声音可以传递信息和能量，人们听到“刘大哥讲话理太偏”的唱词，这是利用了声可以传递信息。
[3]演奏者吹箫时，用手指按压不同位置的气孔，可以改变发声体的长度，从而改变发声体振动的频率，改变声音的音调。
10．     不变     0.5     大
【详解】[1]打磨过程中，组成塑料牙齿的物质减少，所以其质量变小，但物质种类、状态和温度不变，所以密度不变。
[2]设牙齿的体积为V，由题意可知
m烤瓷-m塑料=Δm
ρ烤瓷V-ρ塑料V=Δm
2.9g/cm3×V-0.9g/cm3×V=1g
V=0.5cm3
[3]由于烤瓷的硬度大，所以烤瓷可用于制作牙齿。
11．     弹性势     动     不变
【详解】[1][2][3]将橡皮筋拧紧，橡皮筋具有弹性势能，松手后，橡皮筋的弹性势能转化为扇叶的动能，扇叶快速转动，小车沿水平地面运动起来，质量不变，高度不变，小车的重力势能不变。
12．     电动机     切割磁感线     电
【详解】[1]由图可知，磁铁的N极和S极在上下，磁感线是竖直方向，断开S1、闭合S2，电池连入电路，导体棒中通有电流，导体棒能运动起来，是因为通电导体在磁场中受到力的作用，依此可制成电动机。
[2][3]由图可知，磁铁的N极和S极在上下，磁感线是竖直方向，断开S2、闭合S1，灵敏电流计连入电路，电池没有连入电路，当导体棒做切割磁感线运动时，产生感应电流，灵敏电流计的指针才会发生偏转，属于电磁感应现象，此时导体棒的机械能转化为电能。
13．     得到     负     吸引
【详解】[1][2]颗粒物进入电离区带上正电荷，说明它失去了电子，这些电子会被集尘器的金属网捕获，因此金属网得到电子，带上负电。
[3]集尘器的金属网带负电，而经过电离区的颗粒物带正电，根据电荷间的相互作用规律，异种电荷相互吸引，所以带负电的金属网会牢牢吸住带正电的颗粒物，从而达到净化空气的目的。
14．     运动状态     静止     地球
【详解】战机在推力作用下加速，运动速度发生改变，说明力可以改变物体的运动状态。
判断运动/静止看研究对象和参照物的相对位置是否变化。空中加油时，受油战机和加油机保持同速飞行，相对位置不发生改变，因此以加油机为参照物，受油战机是静止的。
重力是地球对物体的吸引产生的力，因此战机重力的施力物体是地球。
15．(1)[image: @@@b6f260ec-15b7-42ad-afd5-9d7073ca4e5f]
(2)[image: @@@54e80587-db65-47c2-81a8-39de56de9024]
(3)[image: @@@ad73ab73-05e1-45b7-8c51-571d4e4bd533]
【详解】（1）指向凹透镜虚焦点的光线折射后平行于主光轴射出；过光心的光线传播方向不变，据此作图。
（2）延长动力F1，过支点O作动力F1的垂线，支点到垂足间的距离为力臂l；阻力为绳子对杠杆的拉力，作用点在杠杆与绳子接触的点上，过作用点作竖直向下的带箭头的直线表示阻力F2，据此作图。
（3）由图可得，螺线管的右端为N极，根据安培定则得，电流从螺线管的左侧流入、右侧流出；螺线管的左端为S极，在磁体的外部，磁感线从N极指向S极，据此作图。
16．(1)[image: @@@fd47fb4c-84ff-422c-ab47-3f602d8438a1]
(2)A
(3)增加一节干电池，提高电源电压
(4)10
(5)不能

(6)     U额     
【详解】（1）小灯泡的额定电压为2.5V，故电压表选用小量程并联在灯泡两端，如图所示：
[image: @@@fd47fb4c-84ff-422c-ab47-3f602d8438a1]
（2）正确连接后，滑动变阻器滑片在最大阻值处，即图中的B端，要使灯逐渐变亮，需减小滑动变阻器接入电路的电阻，所以应将滑片P由最大阻值处缓慢向A端移动。
（3）即使将滑片移动到阻值最小的位置，小灯泡两端电压也无法达到2.5V，说明电源电压太小，解决办法是增加一节干电池，提高电源电压。

（4）小灯泡正常发光时电压U=2.5V，由图丙可知，此时电流I=0.25A，则小灯泡正常发光时的电阻为
（5）探究通过导体的电流与电压关系时，需要控制导体的电阻不变，而小灯泡的电阻会随温度变化而变化，不是定值，所以该实验装置不能用来探究通过导体的电流与电压关系。
（6）[1]①测小灯泡的正常发光时的电阻，应使灯泡两端的电压为U额。如图丁，只闭合开关S、S1，调节滑片，使电压表示数为U额。

[2]③在步骤①中，灯与定值电阻串联后再与滑动变阻器串联，电压表测灯两端的电压，调节滑动变阻器的滑片，使电压表读数为小灯泡额定电压U额，灯正常发光；在步骤②中，只闭合开关S、S2，电压表测出灯与R两端的电压为U，因此时各电阻的大小和电压不变，灯仍正常工作，根据串联电路电压的规律，此时定值电阻两端的电压

由串联电路电流特点和欧姆定律可知，电路中的电流为

则小灯泡正常发光时的电阻为
17．(1)[image: @@@87851986-da02-47c2-82f0-84b17f3bdf91]
(2)     断开     B
(3)断路
(4)     0.1     大
(5)温度
【详解】（1）滑动变阻器一上一下串联接入电路中，将变阻器的B接线柱和电阻R1左边接线柱连接，电流表串联接入电路中，电阻R1右边接线柱和电流表的负接线柱连接，如图所示：
[image: @@@87851986-da02-47c2-82f0-84b17f3bdf91]
（2）[1][2]为了保护电路，在连接电路时，开关应处于断开状态，闭合开关前应将滑动变阻器的滑片置于阻值最大处，即B端。

（3）闭合开关，无论如何移动滑片P，电流表和电压表都没有示数，可能电路中出现断路，经检查，电路连接和电表均完好，可能滑动变阻器断路。
（4）[1]第1次测量时，电流表示数如图乙所示，电流表选择0~0.6A的量程，分度值是0.02A，电流表的示数是0.1A。
[2]将滑片P向A端移动，变阻器连入电路的电阻变小，由串联分压可知变阻器两端的电压变小，由串联电路电压的规律可知电阻R1两端的电压变大，即电压表的示数变大。
（5）由表中数据可知，电阻两端的电压增大，对应的电流也增大，由P=UI可知电阻的电功率增大，电阻的温度升高，电阻的阻值减小，影响电阻变化的因素是温度。
18．(1)
[image: @@@380363de-854a-4ab5-b824-14c4fd6cd078]
(2)     左     B
(3)10
(4)     小鲁     6     更换阻值大于80Ω的滑动变阻器
【详解】（1）由图可知，小灯泡被导线短路，应与电压表并联，如图所示：
[image: @@@1474b4d7-457f-46e5-8de4-580303bf77fc]
（2）[1]为了保护电路安全，开关闭合前，滑片P应移到最大值左端。
[2]灯泡不发光，电流表和电压表均有较小的示数，说明电路未断路，此时灯泡不发光的原因是因为灯泡的实际电功率太小了，此时为了让灯泡亮应该移动滑动变阻器的滑片，使灯泡两端的电压变大，实际功率变大，故B符合题意，AC不符合题意。
故选B。


（3）由乙图知道灯泡正常发光时电压2.5V，电流0.25A，由知道，其额定功率为

（4）[1]根据控制变量法知道，验证电流跟电阻的关系时，要保持定值电阻两端的电压不变，即，由图像知道，小鲁同学的实验操作不符合电压不变的要求，故是错误的。


[2]根据第一次和第二次的实验数据知道，由串联电路电压的特点及欧姆定律知道



由①②解得

[3]根据题意知道，控制定值电阻两端电压为2V不变，则滑动变阻器两端的电压为

根据串联分压原理知道，滑动变阻器接入最大阻值时，定值电阻最大，则

可得，而滑动变阻器最大阻值只有60Ω，需要更换阻值大于80Ω的滑动变阻器。
19．(1)1000N
(2)2000J
(3)100W

【详解】（1）由力的作用是相互的可知，工人对地面的压力等于地面对工人的支持力，工人受到竖直向下的重力、竖直向下绳的拉力和地面对工人的支持力，由力的平衡可得，工人对地面的压力为

（2）如图所示的动滑轮，绳自由端移动的距离为


由可得，拉力做的功为


（3）由可得，拉力的功率大小为


20．(1),

(2)

(3)






【详解】（1）由图可知，闭合开关后，R1与R2并联，电流表测干路总电流为，电流表测通过R1的电流为，电源电压为，则R1的阻值为

通过R2的电流为

则R2的阻值为



（2）通电后电阻产生的热量为


（3）为了保证电流表安全，电流表允许通过的最大电流为0.6A，此时电源电压为

通过R2的电流为

则干路总电流为，符合题意，故电源电压可调的最大值为12V。
21．(1)     2     不变     电磁波
(2)     运动     陶瓷     人造光


【详解】（1）[1]此次任务从月球背面采样约2千克（实际采样克，约千克，最接近2千克这个选项）。
[2]这些月壤通过返回器带到地球后，其惯性不变。惯性只与物体的质量有关，月壤质量不变，所以惯性也不变。
[3]由于月球背面无法直接与地球通信，嫦娥6号借助鹊桥二号中继卫星通过电磁波传递信号，因为电磁波能在真空中传播，而超声波和次声波都不能在真空中传播。
（2）[1]上升器从月面点火起飞，与轨道器在环月轨道交会对接过程中，上升器相对于轨道器是运动的，因为在对接前两者的位置在不断变化。

[2]上升器燃料燃烧后喷出气体的温度为，故发动机喷嘴材料需耐受高温，因此选用陶瓷涂层，陶瓷的耐高温性能比铝合金好。
[3]着陆器利用激光三维成像避开障碍物，激光是人造光，它是由激光器产生的，具有方向性好、能量集中的特点。
22．(1)     相互     运动     变大
(2)     不变     电磁波     升华
【详解】（1）[1]发射时，火箭向下喷射燃气，燃气对空气有向下的力的作用，飞船获得向上的动力腾空而起，利用了物体间力的作用是相互的。
[2]飞船加速升空，以地球为参照物，飞船相对地球的位置发生变化，是运动的。
[3]飞船加速升空时，飞船的动能变大，因高度变大，重力势能变大，故机械能变大。
（2）[1]质量是物体的一种属性，不随位置的改变而改变，飞船进入太空后，航天员携带物品的质量不变。
[2]声音不能在真空中传播，在空间站内航天员利用电磁波与地面交流。
[3]物质由固态直接变为气态升华，神舟十九号返回舱穿越大气层时，剧烈的摩擦使外壳材料升华变为气体，此过程需要吸收热量，从而降低舱体温度。
23．(1)     半导体     用电器
(2)     电磁波     响度
(3)     运动     4
【详解】（1）[1] 发光二极管主要是由半导体材料制成的。
[2] 在给智能手表充电时，它的蓄电池将电能转化为化学能，消耗电能，相当于电路中的用电器。
（2）[1]智能手表与手机之间的通讯应用了蓝牙技术，蓝牙通讯应用电磁波，所以智能手表通过接收手机发射的电磁波来接听电话。
[2] 调节手表的音量按键，声音的大小发生改变，可以改变声音的响度。
（3）[1]以手表为参照物，路边的树木的位置发生了改变，所以以手表为参照物，路边的树木是运动的。



[2]由图乙可知，路程，时间，小阳的平均速度为
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